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Prechodova charakteristika astatickych regulovanych
soustav — vyklad

Definice:

Prechodova charakteristika je zavislost vystupu na ¢ase, pokud se vstup
méni skokem

Vyhodnoceni prechodové charakteristiky:
Z ptechodové charakteristiky mohu odecist:

1. Typ soustavy

2. Kapacitu soustavy

3. Zesileni soustavy

4. Doby zpozdéni soustavy

5. Regulovatelnost soustavy

6. Konkrétni frekvenéni pfenos soustavy
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1. Typ soustavy

Obr. 1
[u]
(vstup)
Au
t
[y] 2
(vystup)
1
3
ks Au
t

u = ak¢ni signal
y = regulovana veliCina

Z obr. 1 vyplyva, ze prub¢h 1 a 3 jsou statické soustavy a 2 je astaticka
soustava
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Astatické regulované soustavy nemaji autoregulaci — po skokové zméné
na vstupu se sami od sebe nedokazou ustalit v rovnovazném stavu, jejich
regulovana veli¢ina neustalé stoupa nebo klesa, az dojde k havarii.
Nevyhoda: pii poruse regulatoru dojde k havarii. Regula¢ni obvod musi
mit vice bezpecnostnich okruht, z nichz alespon jeden musi byt
mechanicky (nezavisly na ptivodu elektrické energie napft. pojistny
ventil, prepad ........ )

2. Kapacitu soustavy

Rovnice jedno kapacitni astatické soustavy

y' =k; - Au

Rovnice dvou kapacitni astatické soustavy

Tov" +y' = k; - Au

Ki zesileni astatické soustavy

T2 — doba zpozdéni druhého fadu (doba pratahu)
y — regulovand veli¢ina

delta u = skokova zména ak¢éniho signalu

- rovnice nema bezkapacitni slozku

- rovnice nema dobu zpozdéni prvniho fadu
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3. Zesileni soustavy

; k;-Au-t, i tga
gre= L T Au

OP Vzdélavani
pro konkurenceschopnost

4. Doby zpozdéni viz.: prechodové charakteristiky

5. Regulovatelnost soustavy

Aby mohla astaticka soustava existovat, musi byt

regulovatelna
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Prechodova charakteristika jednokapacitni astatické
soustavy

schéma regulované¢ soustavy:

u

u = ak¢ni signal = otevieni kohoutu

h =regulovana veli¢ina y = vyska hladiny vody v nadrzi
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tg alfa = KI*Au*tA / tA = kI*Au
KI = tg alfa/Au
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Prechodova charakteristika dvoukapacitni astatickeé
soustavy

schéma regulovane¢ soustavy:

tlak. nadoba 7

flak nadoba 1 P @

D—&
= akc¢ni signal = zapnuti kompresoru

p = tlak v tlakové nadob¢ = regulovana velicina y
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tg alfa = KI*Au*tA / tA = kI*Au
KI = tg alfa/Au
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