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socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdélavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Programovani ramena manipulatoru — pracovni listy
Pracovni list ¢. 1
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaceni a rychlost ramena je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je ptivadén
pomoci relatek. Relé R1 otdci ramenem pravotocivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vcetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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1. Pracovni cyklus

RP — rychloposuv

PP — pomaly posuv
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evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 2
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotocCivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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el
* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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socialni MINIS
fondv CR EVROPSKA UNIE  mLADI

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

RP — rychloposuv

PP — pomaly posuv
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evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 3
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotoc€ivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. PocCatecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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* X 5
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evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokové schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro plc vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.

Ing. Dundr Miroslav DUMO05 - strana 9

MINISTERSTVO SKOLSTVI,

OP Vzdélavani
pro konkurenceschopnost

7. kvéten 2012



evropsky i g i I
Ef SOCia’J'I?'Il' y IR ||_}—? TV O < )I_

\_) Q v‘\_ Q -
[~ 4 '

fondvCR EVROPSKA UNIE
INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus
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\
O <]K2
J
> RP

— rychloposuv
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evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list €. 4
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotoc€ivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus
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* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 5
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je piivadén
pomoci relatek. Relé R1 otd¢i ramenem pravotocCivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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kg b g
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evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vcetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list €. 6

Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaceni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otd¢i ramenem pravotocCivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Pocatecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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socialni , MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzd&lavani
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INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus
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evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 7
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otd¢i ramenem pravotoc€ivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokové schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovis$té musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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fondvCR EVROPSKA UNIE
INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus
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evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 8
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otdci ramenem pravotoc€ivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.

Ing. Dundr Miroslav DUMO05 - strana 23 7. kvéten 2012



el
* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus
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evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 9
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je piivadén
pomoci relatek. Relé R1 otdci ramenem pravotoc€ivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC v¢etné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

>

K4 RP

PP
<Kz

PP

\

— rychloposuv

PP — pomaly posuv

Ing. Dundr Miroslav DUMO05

MLA

- strana 28

OP Vzdélavani
pro konkurenceschopnost

7. kvéten 2012



el -.
* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 10
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaceni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotocivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A TELOVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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evropsky

- ’ * *
socialni *

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

>

K1 PP

PP

J

<Kz
PP

v‘?“\&o

RP

RP — rychloposuv

PP — pomaly posuv
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el -.
* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 12
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotocivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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el
* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokové schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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evropsky

- ’ * *
socialni *

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

>

K4 PP

PP

%

<Kz

e
% ®
\{

PP

RP — rychloposuv

PP — pomaly posuv
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el -.
* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 12
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otd¢i ramenem pravotoc€ivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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el
* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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fond v CR EVROPSKA UNIE ML4 Y pro konkurenceschopnost
INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

K1[>

R
K
DJ{Z] 2
K
D,
PP

— rychloposuv

PP

PP — pomaly posuv
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el -.
* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 13
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena pramyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je ptivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotocivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

1. UrCete pocet vstupil a vystupli

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vcetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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evropsky X *
e *
- socialni MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzd&lavani

fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZ pro konkurenceschopnost
INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

K
>

PP

— rychloposuv

PP — pomaly posuv
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el -.
* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 14
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otad¢i ramenem pravotocivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Poc¢atecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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el -.
* X 5 o°
kg b g e
. kg * e
evropsky RO

socialni , MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzd&lavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A TELOVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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evropsky X *
e *
- socialni MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzd&lavani

fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZ pro konkurenceschopnost
INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

K
; RP
m

K
OJ /
Kﬂ
>
PP

— rychloposuv

PP — pomaly posuv
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el -.
* X 5 ®
* * o
. * * .
evropsky RO

socialni . MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzdslavani
fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZE A OVYCHOWVY pro konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Pracovni list ¢. 15
Zadani ulohy:

Navrhnéte program pro fizeni otaCeni ramena priamyslového
manipulatoru. Manipulator se ota¢i mezi tfemi koncovymi dorazy.
Pohon je realizovan servomotorem a automatickou prevodovkou, smér
otaCeni a rychlost ramene je ovladana pomoci elektromagnetickych
lamelovych spojek. Elektricky proud do téchto spojek je pfivadén
pomoci relatek. Relé R1 otadci ramenem pravotocivé, R2 levotociveé a R3
zafazuje pracovni posuv. Pocatecni stav: rameno se nachazi na Grovni
koncového dorazu K1.
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* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

socialni
fond vCR EVROPSKA UNIE  MLADEZE A TELOVYCHOVY

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Ukoly:

[E—

. Urcete pocet vstupll a vystuptl

2. Pritad’te jim logickou hodnotu 0 nebo 1

3. Sestavte stavovou tabulku

4. Urcete typy logickych funkci

5. Nakreslete obecné blokove schéma logického obvodu
6. Nakreslete elektrické schéma zapojeni PLC

7. Navrhnéte logicke funkce

8. Navrhnéte program pro PLC vCetné simulace

9. Aktivujte PLC a vyzkousSejte jeho spravnost

Pozn. Pracovisté musi byt vybaveno tlacitky start a stop.
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evropsky X *
e *
- socialni MINISTERSTVO SKOLSTVI, OP Vzd&lavani

fond v CR EVROPSKA UNIE MLADEZ pro konkurenceschopnost
INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Zadané hodnoty:

1. Pracovni cyklus

K
2> RP

RP

RP

— rychloposuv

PP — pomaly posuv
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