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Prechodova charakteristika regulovanych soustav

W W

méreni — vyklad

Vyklad bude realizovan pomoci reSeni vzorové ulohy

Zadani vzorové ulohy:

Proméite a vyhodnotte prechodovou charakteristiku statické regulované
soustavy, ktera je dana elektrickym schématem

UKoly:
1. Realizujte zapojeni tllohy na stavebnici RC dominoputer

2. Nakreslete propojeni PC se stavebnici

3. Odméite a vytisknéte pfechodovou charakteristiku regulované
soustavy

4. Urcete typ a kapacitu regulované soustavy
5. Odméite zesileni Ks regulované soustavy
6. Odméite doby zpozdéni regulované soustavy

7. UrCete regulovatelnost soustavy
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Zadané hodnoty:

1. Elektrické schéma regulované soustavy

Vyst
Vstup R =5 LR
O—e— & +

2. Nastaveni R a C

1. skupina R=100kQ  C =900nF

3. Delta Ul = 3V
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Vypracovani:

el
* X 5
kg b g
. kg *
evropsky RO

TERSTVO SKOLSTWVI,

OP Vzdélavani
pro konkurenceschopnost

1. Realizujte zapojeni tllohy na stavebnici RC dominoputer

nasleduje prakticka ukéazka zapojeni regulované soustavy

2. Realizujte a nakreslete propojeni PC se stavebnici

nasleduje prakticka ukéazka propojeni PC se stavebnici
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3. Odme¢ite a vytisknéte prechodovou charakteristiku regulované
soustavy

Prechodova charakteristika po vytisténi ze sw. Domino

Clk IWT 1 m=
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Ptechodova charakteristika po vyhodnocenti:
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4. Urcete typ a kapacitu regulovane soustavy

Podle pribehu prechodové charakteristiky je zfejmé, Ze tato soustava ma
autoregulaci (sama od sebe se po skokové zméné€ na vstupu ustali
V rovnovazném stavu, je tedy staticka).

M3 pouze dobu zpozdéni prvniho fadu je tedy jednokapacitni
Jedna se o jednokapacitni statickou soustavu

5. Odméite zesileni Ks soustavy

méfitko svislé osy:

u2 = Ks*Aul = 60 mm

odmétfeno multimetrem:

Aul =3V u2 =3V

1V odpovida 20mm

Ks = Ks*Aul/Aul = 60mm/60mm =1

Zesileni regulované soustavy Ks = 1
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6. Odm¢éite doby zpozdéni regulované soustavy
méfitko vodorovne osy:

Imm odpovida 0,003 s

Odméiteno T1 = 15mm

Vypocteno T1 = 0.045s

7. UrCete regulovatelnost soustavy
r=T2/T1=0s/0,045s=0

Tato regulovana soustava je vyborné regulovatelna
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