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DUM 14 téma: Optimalizace nespojitých regulátorů - 

výklad 

ze sady: 03 Regulátor 

ze šablony: 01 Automatizační technika I 

Určeno pro 3. ročník 

vzdělávací obor: 26-41-M/01 Elektrotechnika ŠVP automatizační technika                                                               

Vzdělávací oblast: odborné vzdělávání 
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Optimalizace nespojitých regulátorů – výklad 

Kritéria optimalizace procesu nespojité regulace 
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1) Tn = doba náběhu (doba za kterou nespojitý regulátor poprvé vypne 

akční signál), snažíme se, aby tato doba byla co možná nejkratší. 

2) Yk = přesnost nespojité regulace, čím menší Yk, tím větší přesnost 

regulace. 

3) T = perioda zapnutí a vypnutí akčního signálu, souvisí s frekvencí u 
kontaktního spínání, má vliv na životnost a cenu regulátoru – snažíme 

se, aby T bylo co možno největší. 

4) Přiměřená cena 

Tato kritéria si navzájem odporují, tudíž se snažíme o kompromis, 

důležitý je konkrétní účel regulace zadané technologie 
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Metody optimalizace: 

1) Použití přesnějšího regulátoru: 

 
Výhoda: 

zvýší se přesnost regulace 

 
Nevýhody: 

zvýší se frekvence 

zvýší se cena 
 

Použití: - není tak časté, používá se většinou pouze pro soustavy bez 

doby zpoždění 
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2) Snížení doby zpoždění T2: 

 
T2 se dá minimalizovat: 

a) umístěním akčního členu co nejblíže výstupu regulované veličiny 

b) použitím rychlých signálů (elektrické, rádiové) 
c) použitím přístrojů s dobrými dynamickými vlastnostmi 

 

Výhoda:  - podstatně větší přesnost regulace 
      

Nevýhoda: - větší frekvence 

      
Použití: - snažíme se ho použít vždy u více kapacitních soustav 
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3) Zvýšení akčního signálu: 

 
Výhoda: - větší rychlost 

 

Nevýhody: - větší frekvence, větší spotřeba energie 
 

Použití: - tam, kde jsou potřeba rychlé reakce – potřeba malých ztrát 
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4) Použití regulátoru se zpětnou vazbou: 

 
- pouze v digitálním provedení 

- musí být vybaven senzorem, který snímá start regulace 

 
Funkce: - odměří T2 a vypíná a zapíná s předstihem     

     

Výhoda: - přesnost regulace u více kapacitních soustav 

 

Nevýhoda: - vysoká cena, vyšší frekvence 

 
Použití: - tam, kde potřebuju přesnost 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

regulační obvod má za úkol udržet  
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5) Třípolohový regulátor: 

 
Výhody: - rychlý start, malá frekvence, přesnost 

 

Nevýhoda: - cena 
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6)Pulzní dvoupolohový regulátor (impulzní): 

 
- pouze v digitálním provedení 

- bezkontaktní spínání 

- nevadí mu vysoké frekvence 
- Výhody: - rychlost, životnost a přesnost 
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