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Programovani manipulatoru metodou PTP — vyklad

Vyklad bude realizovan pomoci FeSeni vzorové ulohy

Zadani vzorové ulohy:

Navrhnéte program pro ovladani manipulatoru, ktery ma za ukol
obsluhovat automatickou vahu. Zasobnik vyrobku se nachazi v misté
jedna, automatickd vaha v misté 2, kontejner na proméfene prvky

Vv misté 3 a referen¢ni bod manipulatoru v misté 4.

Pracovni cyklus manipulétoru: stroj ma vyjet z referenc¢niho bodu,
uchopit soucastku ze zasobniku, najet do bodu 5, vloZit soucast na vahu,

poodjet do bodu 6 a uchopit soucastku na vaze, odjet do bodu 7, polozit

soucastku do kontejneru, odjed do bodu 8 a vratit se do referen¢niho
bodu.

Pozn.: 1. program piedpoklada, Ze tlacitkem STOP se manipulator
zastavi v jakémkoli misté&.
2. pred zmacknutim tlacitka START se musi najet do reference
3. program realizujte metodou PTP - spline

4. véha je tak rychla, ze nevyzaduje technologickou prodlevu
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Ukoly:

jejich polohu do paméti.
2. Navrhnéte program pomoci PTP — splinu.
3. Nakreslete trajektorii pohybu chapadla.

4. Pomoci simulatoru vyzkousejte spravnost sestaveného programu.
Zadané hodnoty:

polohy bodii:

(84;53;-38)
(-40;33;-38)
(55;44;-38)
(70;-76;11)
(30;23;15)
(-50;-20;30)
(30;42;18)
(-38;33;25)
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Princip metody PTP

Rameno manipulatoru se osadi senzorem, v ru¢nim reZimu prace presné
najizdime do jednotlivych bodi a jejich polohu ukladame do paméti
fidiciho systému stroje.

Ridici systém stroje v piipadé metody:

a) PTP — line, spoji jednotlivé body podle programu useCkami =
trajektorie pohybu chapadla

b) PTP — circle, spoji jednotlivé body podle programu kruhovymi
oblouky = trajektorie pohybu chapadla

c) PTP — spline, spoji jednotlivé body podle programu spojitou
kiivkou = trajektorie pohybu chapadla

Program pro tuto tlohu je vytvoren pomoci simulatoru ROBOT 1 od
firmy INTYS

Vypracovani:

polohu do paméti PC

Nasleduje praktickd ukazka pti hodiné
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2)navrhnéte program pomoci PTP - splinu
RYCHL 8
PTP 4
PTP 1
UCHOP
PTP 5
PTP 2
PUSTI
PTP 6
PTP 2
UCHOP
PTP 7
PTP 3
PUSTI
PTP 8

PTP 4
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3)nakreslete trajektorii pohybu chapadla

[ 4

4)pomoci simulatoru vyzkousejte spravnost sestavené¢ho programu

Nasleduje prakticka ukazka pii hodiné
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